r&\ ALUPROF

SYSTEMY ROLET | BRAM

NAVOD K NAPROGRAMOVANI MOTORU DM SERIE R

Zavod v Opole
ul. Gostawicka 3, 45-446 Opole, Polsko
tel. +48 77 40 00 000, fax. +48 77 40 00 006

Centréla; Zavod v Bielsko — Biata
ul. Warszawska 153, 43-300 Bielsko Biata, Polska

tel. +48 33 81 95 300, fax. +48 33 82 28 512
e-mail: Aluprof@aluprof.eu

Technické tdaje
] pM35R )

- napajeni: 230 VAC / 50 Hz )
- mechanické koncové spinace @

- vestavény radiovy prijimac -

- kmitocet prenosu: 433.92MHz —

- vykon prenosu: 10 miliwatti (mW)

- provozni teplota: ~ -100C ~ +500C

- dosah prenosu: 200 metri (otevicena plocha) DMA45R
35 metri (zastavéna plocha)

- moznost naprogramovani jednoho motoru

do 20 ovladaci Dalsi pridané ovladace prepisuji

naprogramovani stavajicich ovladaci .

Motor je kompatibilni se vSemi ovladaci rady DC, ~
které nabiz{ ALUPROF S.A.

Vyrobce si vyhrazuje toleranci katalogovych tdaji
vzhledem k pouzivani v riznych podminkach.

Pripojeni motoru k napajeni

230V / 50Hz Napdjeni

POZOR
- Montaz provadét pouze opravnéné osoby

- Motor je urcen k pouziti v suchych mistnostech. Nesmi byt
vystaven pfimému piisobeni atmosférickych vliva.

- Motor musi byt zabezpecen prostiednictvim samostatného
obvodu a zabezpecen pojistkami s rychlym ptitahem napt.
nadproudovym jisticem typu B10

V souladu s predpisy smérnice Evropského parlamentu a Rady 2012/19/EU ze dne 4. ervence 2012 o odpadnich elektrickych
a elektronickych zarizenich (OEEZ) je zakdzdno vyhazovat zarizeni oznacené symbolem preskrtnuté popelnice spolu s jinymi odpady.
Povinnosti uZivatele je odevzdat pouZitd zarizeni do podniku zabyvajictho se sbérem pristrojii za ticelem jejich odpovidajici recyklace.
Oznaceni zdroveri znamend, Ze zarizeni bylo uvedeno na trh po dni 13. srpna 2005. Vyse uvedené prdvni povinnosti byly zavedeny
za ticelem sniZeni mnoZstvi odpadii vzniklého z pouZitych elektrickych a elektronickych zarizeni a zajisténi ndleZité tirovné sbéru,
zpétného odbéru a recyklace. Souldsti zarizeni nejsou nebezpecné ldtky, které by mély zvldsté negativni vliv na Zivotni prostredi a
lidské zdravi.
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) tlacitek

Pro nastaveni hodin a data pridrzte )
tla¢itko "MODE" po dobu 4 vtefin dokud — —
nezagne blikat ikonka "roku”. Zménu U ovladac¢t DC115A a DC61 aktivujte
&isel proved'te pomoci tlatitek tlatitko "P2" pomocf soucasného
"NAHORU" a "DOLU". Po zavedeni zmé&n stisknuti tla¢itek "STOP" a "NAHORU".

stisknéte tlacitko "OK".

U ovladaci DC315 a DC316 aktivujte
tla¢itko "P2" pomoci sou¢asného
stisknut{ tlacitek
"STOP" a "NAHORU".

VYSVETLIVKY: \

NAHORU - tlacitko spoustéjici pohyb pancite nahoru.

DOLU - tlatitko spoustéjici pohyb panciie doli.

P2 - aktivaci tlacitka prejdete do funkci naprogramovani.

K+ - stisk tlacitka piepina vysila¢ na nasledujici kanal.

K- - stisk tlacitka piepind vysila¢ na predchazejici kanal.

K1 -tlac¢itka prvniho kanalu.

K2 -tla¢itka druhého kanalu.

@DE —tlatitko aktivujici nastaveni hodin a data. /




1. Naprogramovani prvniho ovladace

x2 BIP
x2 BIP
= OK
A '\\ Po spravném nastaveni zareaguje
s ) \ motor zvukovym signalem (6X PIP)
) < a piejde do rezimu uzivatelského
T ovladant.

Jednim rychlym pohybem Priblizné za dvou sekund Stisknéte tlacitko ,NAHORU”.
stisknéte mikrospinat dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
"programovani" nachéazejici se ovladace. Bude potvrzeno signalem (1x PIP)
na vodi¢i u hlavici motoru. zvukovym signalem (2x PIP)

Bude potvrzeno kratkym
zvukovym signalem (2x PIP).
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OK

Po spravném nastaveni zareaguje

x2 BIP
&

. m .

zvukovym signalem (2x PIP)

\\ motor zvukovym signalem (6X PIP)
N a prejde do rezimu uzivatelského
-— ovladani.
[Po zapojeni napajeni radiovy Priblizné za dvou sekund Stisknéte tlacitko ,NAHORU”.
pfijimac potvrdi dvakrat stisknéte tla¢itko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
svoupfipravenost k ovladace. Bude potvrzeno signalem (1x PIP)
naprogramovani kratkym zvukovym signalem (2x PIP)

2. Zména zakladniho sméru ota¢eni motoru

x2 BIP

OK

Drzte mikrospina¢ az do trojitého zvukového
signalu (3x PIP), ktery ohlasi akceptaci
procesu zmény sméru otaceni motoru.

Motor musi byt zastaven. Dale

je nutné pridrzet mikrospinac

programovani motoru po dobu
zhruba 6 vtefin.

OK

Po spravném nastaveni zareaguje

\ motor zvukovym signalem (6X PIP)
\\,\ a piejde do rezimu uzivatelského
) ovladani.
Po zapojeni napdjeni radiovy Priblizné za dvou sekund Stisknéte tlatitko ,DOLU”.
pfijimac potvrdi svou dvakrat stisknéte tlacitko ,P2“ Bude potvrzeno zvukovym
pripravenost k ovladace. Bude potvrzeno signalem (1x PIP)
naprogramovani kratkym zvukovym signalem (2x PIP)

zvukovym signalem (2x PIP)




1. Uved'te roletu do pohybu smérem k zavieni, aZ se zastavi v krajni poloze
(pokud je pancif zcela rozvinuty a motor dale pracuje, je ti'eba zastavit roletu a prejit k bodu 3)

2. Otacenim ovladaciho kolecka (oznaceno Sipkou 1) ve sméru (+) doved'te roletu do pozadované polohy.

3.V ptipadé prekroceni pozadované polohy je tieba roletu zdvihnout, nékolikrat otocit ovladacim koleckem
ve sméru (-) a zopakovat proces od bodu 1.
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1. Uved'te roletu do pohybu smérem k otevieni, aZ se zastavi v krajni poloze
(pokud se pancit dale naviji do kazety, je tfeba zastavit roletu a prejit k bodu 3).

2. Otacenim ovladaciho kole¢ka (oznaceno Sipkou U ) ve sméru (+) doved'te roletu do poZadované polohy.

3. Nastaveni koncovych spinact
3.V pripadé piekroceni pozadované polohy je ti'eba roletu spustit, nékolikrat otocit ovladacim koleckem ve

sméru (-) a zopakovat proces od bodu 1.

4. Pridani dalsiho ovladace

TN

OK

Po spravném nastaveni zareaguje

motor zvukovym signalem
(5x PIP)

Stisknéte dvakrat tlacitko ,P2” [ Stisknéte tlacitko ,P2” ]

jiz naprogramovaného ovladace. nového ovladace
Po spravném nastaveni zareaguje motor
zvukovym signalem (3x PIP)
a pohybem nahoru-dold.

Bude potvrzeno zvukovym signalem
Zarizeni pirejde do reZzimu bez pridrzeni.

(2x PIP)

5. Aktivace impulsniho rezimu

Stisknéte tlagitko ,P2”. Stisknéte tladitko ,NAHORU”. [ Stisknéte tlatitko ,P2". ] Pro ndvrat do rezimu s pridrzenim
Bude potvrzeno zvukovym Bude potvrzeno zvukovym opakujte postup programovani.
signdlem (1x PIP) signalem (1x PIP)

6. Vymazani ovladacii ze systému motoru

| Proces vymazani jakéhokoliv ovladace maze vSechny ovladace, které byly propojeny v systému s motorem.

X3 BIP
Po spravném nastaveni zareaguje

motor zvukovym signalem
(3x PIP)

x1 BIP

Stisknéte tlagitko ,P2”. Stisknéte tlatitko ,STOP”. [ Stisknéte tlatitko ,P2".
Bude potvrzeno zvukovym Bude potvrzeno zvukovym
signalem (1x PIP) signalem (1x PIP)




